Wychwyt (definicja 2)

Zasadniczy zesp6t zegara mechanicznego wspolpracujacy z regulatorem
chodu. Wychwyt spelnia w mechanizmie zegarowym dwie funkcje - przekazuje
energi¢ mechaniczng od przektadni chodu do regulatora, w celu utrzymania go
w ruchu, oraz powstrzymuje ruch przektadni 1 zwalnia jg o staly kat obrotu w
czasie kazdego wahniecia regulatora, umozliwiajac przektadni zliczanie jego
wahnie¢. Wychwyt sktada si¢ zwykle z kota wychwytowego 1 (rys. W.34),
napedzanego przez przektadnie chodu, 1 dwuramiennej dzwigni, zwane;j
kotwicg 2, ktora przez urzadzenie posredniczace (widetki lub inne)
wspolpracuje z regulatorem.

Na obwodzie kota wychwytowego znajduja si¢ zgby (lub kotki), ktore
zazebiajg si¢ z paletami kotwicy wejsciowq 3 1 wyjsciowa 4. W niektorych
wychwytach kotwica nie wystepuje jako oddzielny element.

Dziatanie - zagb kota wychwytowego zeslizguje si¢ kolejno po skosnych
powierzchniach impulsu obu palet 1 dzigki temu przechyla kotwice raz w jedna,
raz w drugg strone. Gdy regulator znajdzie si¢ w poblizu polozenia rownowagi,
kotwica pod dziataniem regulatora uwalnia spoczywajacy na palecie zab kota
wychwytowego. Nastepnie zab ten slizga si¢ po powierzchni impulsu palety 1
naciskajac na nig, przekazuje impuls regulatorowi. Po opuszczeniu powierzchni
impulsu pracujacy zab porusza si¢ dalej swobodnie, wykonujac twz. odpad.
Druga paleta wsuwa si¢ w tym czasie migdzy dwa inne z¢by, z ktorych jeden
spada na powierzchni¢ spoczynku palety, powodujac zatrzymanie si¢ kota
wychwytowego, czyli tzw. spoczynek. Poniewaz jednak regulator podaza
naprzod, kotwica przechyla si¢ nieco dalej w tym samym kierunku 1 paleta
zaglebia si¢ bardziej we wrab kota wychwytowego - jest to tzw. droga stracona
(ruch martwy) kotwicy 1 ruch uzupetniajacy regulatora. Regulator zawraca,
nastepuje nowe uwolnienie kota wychwytowego - 1 dalej powtarzajg si¢ te same
ruchy 1 fazy dziatania. W dziataniu wigkszosci wychwytoéw kotwicowych za
kazdym wahnigciem regulatora mozna wyroznié cztery fazy:

- spoczynek

- uwolnienie ze spoczynku

- impuls

- odpad zeba od palety i w tym samym czasie spad innego zeba na drugg
palete

W okresie wahania regulatora fazy te powtarzajg si¢ dwa razy. Raz na jedne;,
raz - na drugiej palecie. Wszystkie fazy pracy kotwicy maja swoje
odpowiedniki w ruchach regulatora. W czasie uwalniania z¢ba kota
wychwytowego ze spoczynku regulator przebiega kat uwolnienia, a kotwica -
kat spoczynku zupelnego, tj. kat spoczynku 1 kat drogi straconej, natomiast koto
wychwytowe stoi nieruchomo lub nawet troche si¢ cofa. W czasie trwania
impulsu regulator przebiega kat impulsu regulatora, koto wychwytowe robi



Rys. W.34. Wychwyt Grahama
I — kolo wychwytowe, 4 — Kotwica, 3 — palasta
wejSciowa, 4 — paleia wyjSciowa.

skok naprzod, a kotwica przechyla si¢ na jedng strone¢. Kat, o jaki obroci si¢ w
tym czasie koto wychwytowe, nazywa si¢ katem impulsu kota wychwytowego,
a kat, o jaki przechyli si¢ kotwica, nazywa si¢ katem impulsu palety. Dalsza
czg$¢ wahnigcia nazywa si¢ ruchem uzupatniejacym regulatora. Kat uwolnienia
1 kat impulsu regulatora tworzg razem tzw. kat ruchu czynnego. W wychwytach
kotwicowych koto wychwytowe robi skok za kazdym wychyleniem regulatora 1



za kazdym wahnigciem regulator otrzymuje impuls. Wartosci tych katow dla
poszczegblnych rodzajéw wychwytow sg rozne. Trzeba je doktadnie stosowac
podczas konstrukcji wychwytow, aby jego dziatanie byto prawidlowe.
Klasyfikacja - zaleznie od tego, w jaki sposob koto wychwytowe, bedace stale
pod dzialaniem momentu napgdowego, oddziatuje na regulator w czasie jego
ruchu uzupeniajgcego, rozrdznia si¢:

1. wychwyty cofajgce, w ktérych po udzieleniu regulatorowi impulsu koto
wychwytowe cofa si¢ o pewien kat, wskutek nacisku palety kotwicy bedace;j
stale w tgcznosci z regulatorem, co hamuje 1 ogranicza jego ruch uzupetiajacy
2. wychwyty spoczynkowe, w ktorych po udzieleniu regulatorowi impulsu koto
wychwytowe pozostaje w spoczynku, a paleta kotwicy trze o dociskajacy zab
kota wychwytowego, co nieznacznie hamuje ruch uzupeiniajacy regulatora, ale
g0 nie ogranicza
3. wychwyty swobodne, czyli wolne, w ktérych po udzieleniu regulatorowi
impulsu tgcznos¢ kotwicy z regulatorem si¢ przerywa tak, ze koto wychwytowe
1 kotwica pozostajg nieruchome, a regulator wykonuje ruch uzupatniejacy
zupelnie swobodnie.

W zegarach mechanicznych stosuje si¢ dwa rodzaje regulatorow:
- wahadlo
- balans

Kat wahania wahadta jest zwykle maty (3 - 20°), dlatego kat impulsu w
wychwytach stosowanych w zegarach wahadtowych musi by¢ rowniez maty.
Balans ma duzy kat wahania (270 - 630°), dlatego moga by¢ z nim sprzggane
wychwyty o duzym kacie impulsu. Zatem odmienne typy regulatorow
wymagajg réznych wychwytéw. Rozrdznia sig:
- wychwyty do zegarow wahadlowych
- wychwyty do zegarow balansowych

Istnieje bardzo duzo rodzajow 1 odmian konstrukcji wychwytow do zegarow
wahadlowych oraz do zegarow 1 zegarkow balansowych. Powstawaly one w
miarg rozwoju techniki zegarowej, jednak w wigkszosci sg juz przestarzate 1
obecnie stosuje si¢ niektore z nich.
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